FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea Inginerie

1.3 Departamentul Inginerie Electrica, Electronica si Calculatoare
1.4 Domeniul de studii Inginerie Electrica

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea Electromecanica

1.7 Forma de invatamant IF — invdtdmant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei 30.00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Teoria sistemelor si reglaj automat

2.2 Titularul de curs Conf dr. ing. Cristian Barz, cristian.barz@ieec.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /

. Asist. drd. Ing. lonut Birsan — ionut.birsan@ieec.utcluj.ro
laborator / proiect

2.4 Anul de studiu 2 | 2.5 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de evaluare E
2.7 Regimul disciplinei Catt?gori;.a formativa bb
Optionalitate DI

3. Timpul total estimat

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 |dincare: 3.2 curs | 2 |3.3 seminar/laborator 1/2
3.4 Total ore din planul de invatamant | 56 |din care: 3.5 curs | 28 |3.6 seminar/laborator 14/28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat 2
Examinari 2
Alte activitati
3.7 Total ore studiu individual 30
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Teoria circuitelor electrice | si Il

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Tabla, Videoproiector

5.2. de desfdsurare a seminarului / laboratorului Prezenta la laborator este obligatorie




6. Competentele specifice acumulate

% C2.3. Rezolvarea de probleme uzuale din domeniul ingineriei electrice folosind pachete de
S programe dedicate si mijloace de proiectare asistata de calculator (CAD) adecvate;
@ C5.1 Definirea notiunilor fundamentale privind modelarea matematica a sistemelor de reglare
§ automata si specificarea elementelor componente ale unui sistem de reglare automata
3 C5.2 Sintetizarea algoritmilor de reglare clasici, identificarea tipurilor de regulatoare automate si a
g metodelor de alegere si acordare a parametrilor acestora;
‘g C5.4. Alegerea solutiei optime privind reglarea automata a parametrilor tehnologici, (viteza, pozitia,
S cuplu, temperatura, debitul, nivelul, presiunea, etc.), care sa asigure indeplinirea obiectivelor de
S calitate impuse.
JR
T g CT1. Identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a conditiilor de finalizare a
Q g acestora, a etapelor de lucru, a timpilor de lucru, a termenelor de realizare aferente si a riscurilor
£ § | aferente.
O &

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al sistemelor automate in functie de complexitatea acestora cat mai
disciplinei performante si realizarea unor programe pentru studiul stabilitatii in

* Formarea unor deprinderi si a unor aptitudini legate de proiectarea

faza de proiectare.

7.2 Obiectivele specifice echivalente pentru sisteme monovariabile si a matricei de transfer

¢ Cunostinte fundamentale si de specialitate din punctul de vedere al
proiectarii sistemele automate, determinarea ecuatiilor diferentiale ce
exprima dinamica unui sistem, determinarea functiilor de transfer

pentru sisteme multivariabile;
e Utilizarea calculatorului la modelarea in faza de proiectare a sistemelor

automate.
8. Continuturi
8.1 Curs Metode de predare Observatii
1. Introducere in teoria sistemelor:
Sistem, automatizare, conducere
automata. Reglarea manuala si automata.
Scheme functionale (bloc) si stabilirea lor
dupa tipul procesului. . -
eI IR . . _ Prelegerea interactiva 12 ore
Aspectul matematic  al dinamicii
sistemelor automate.
Semnale si perturbatii.
Analiza sistemelor prin functia de transfer
inssiz.,
2. Algebra sistemelor liniare continue Prelegerea interactiva,
. 6 ore
Matricea de transfer (exemplu de calcul). Dezbaterea
3. Reprezentari grafice ale functiei de . -
. Prelegerea interactiva,
transfer (coordonate polare si 4 ore
o Dezbaterea
logaritmice)
4. Stabilitatea sistemelor automate . -
. .. . . Prelegerea interactiva,
continue (liniare si discrete). Criterii de 3 ore
. Dezbaterea
stabilitate.
5. Performantele sistemelor liniare Prelegerea interactiva,
. . . . 3 ore
continue. Indici de calitate. Problematizarea




Studiul factorului de amortizare si pulsatiei
naturale asupra performantelor SLC.
Determinarea erorii stationare cu ajutorul
functiei de transfer a SLC in circuit inchis.
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8.2 Seminar Metode de predare Observatii
1. Aspectul matematic al dinamicii sistemelor
automate. Analiza sistemelor in domeniul Exemple 2 ore
timp.
2. Algebra schemelor functionale. Calculul
functiei echivalente de transfer pentru un Exemple 2 ore
sistem automat electric.
3. Reprezentari grafice ale functiei de transfer
. o Exemple 4 ore
(coordonate polare si logaritmice)
4. Criterii de stabilitate Tn Labview. Exemple 4 ore
5. Indici de calitate. Sistem real 2 ore
8.2 Laborator Metode de predare Observatii
Instructaj de protectia muncii. Prezentarea Dezbaterea
. . . : . 2 ore
lucrérilor si laboratorului Problematizarea
Identifi i tala lel ived .
entificarea experimentald a re";e elor pasive de studiul de caz 4 ore
ord. | si Il si a unui cuptor electric de laborator
Determinarea experimentala a caracteristicilor de Problematizarea 2 ore
frecventd si aprecierea stabilitatii sistemelor lin. Studiul de caz
Analiza performantelor unui sistem automat liniar Modelarea
N Co . 2 ore
in domeniul timp Studiul de caz
Identificarea experimentala a unui proces .
(regulator ELC 111) Studiul de caz 2 ore
Caracteristicile statice si dinamice ale .
regulatorului ELC 111 Studiul de caz 2 ore
Determinarea experimentald a unui SALC folosind Modelarea
. 2 ore
metoda trapezelor Studiul de caz
Generarea SOFT a unor semnale de intrare.
Simularea functionarii unui sistem fizic (MATLAB) Studiul de caz 2 ore
Modelarea
Caracteristici de frecventa pe C.N. (MATLAB) . 2 ore
Studiul de caz
Modelarea
Studiul stabilitatii SALC prin simulare pe C.N . 2 ore
¢ k k Studiul de caz
Simularea unui sistem de reglare automata. Indici .
imiarea until sis 2 wromata. ndid Studiul de caz 2 ore
de calitate definiti pe baza raspunsului indicial
Studiul circuitelor logice Studiul de caz 2 ore
Finalizarea lucrarilor practice (recuperari) Studiul de caz 2 ore

Bibliografie
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

- Continuturile sunt actualizate permanent, in concordanta cu evolutia tehnologiei sistemelor de
conversie a energie din surse regenerabile.

- Exista o colaborare puternica cu mediul economic din regiune, concertizata inclusiv prin lucrari de
laborator desfasurate la agenti economici din domeniu, orientate pe probleme si teme de interes
pentru acestia.

10. Evaluare (prezenta fizica / online)

10.2 Metode de 10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare . . s
evaluare din nota finala

Completitudinea si corectitudinea
cunostintelor; Observatia sistematica, 10%
Coerenta logica, fluenta, expresivitatea, forta Investigatia

10.4 Curs de argumentare;
Capacitatea de a opera cu cunostintele Examen scris avand si
asimilate Tn activitati intelectuale complexe; componenta de tip .
Gradul de asimilare a limbajului de specialitate | rezlvare de probleme 70%

si capacitatea de comunicare

Capacitatea de aplicare in practica, in contexte
diferite, a cunostintelor invatate;

Capacitatea de analiza, de interpretare
personala, originalitatea, creativitatea;

10.6 Standard minim de performanta

10.5 Seminar/
Laborator

Observatia sistematica,
Investigatia 20%

e Cunoasterea notiunilor de baza prezentate la curs si obtinerea minim a notei 5 la evaluarea finala. Prezenta la
laboratoare si predarea proiectului presupune admiterea la examen.

e Realizarea de lucrari sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea corecta
a volumului de lucru, a resurselor disponibile, a timpului necesar de finalizare si a riscurilor, in conditii de aplicare
a normelor deontologice si de etica profesionala Tn domeniu, precum si de securitate si sanatate in munca
S>5,L25siE25si0,75E+0,105+0,15L >5

Data completarii: | Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Curs Conf. dr. ing. Cristian Barz
Aplicatii Asist. drd. ing. Birsan lonut
Data avizarii in Consiliul DIEEC. Director DIEEC

S. l. dr.ing. Claudiu Lung

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Inginerie Decan
Conf.dr.ing.ec. Dinu DARABA




